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Introduccion

VectorPro™, VectorPro™ MT y VectorPro™ Lite son marcas comerciales registradas de Mecmesin Ltd.

Este documento hace referencia a los soportes motorizados de ensayo Mecmesin MultiTest-dV que funcionan
con la dltima versién de firmware.

Es esencial que se familiarice con el contenido de este manual y con la Guia para el uso seguro de
sistemas de ensayo alimentados eléctricamente ' antes de intentar trabajar con su MultiTest-dV'.
Cuando el sistema esté equipado con una cabina de proteccién, consulte el manual de Mecmesin '

Instalacién y funcionamiento de cabina de proteccién de maquina Mecmesin .

Este manual del usuario cubre el funcionamiento de los soportes de ensayo de fuerza MultiTest-dV
junto con el uso de extensémetros, dispositivos ELS y dinamémetros digitales avanzados Mecmesin.
El funcionamiento de dinamémetros y extensémetros se describe en los respectivos manuales
separados.

Los siguientes manuales pueden ayudarle en el uso de su soporte de ensayo:

Guia para el uso seguro de sistemas de ensayo alimentados eléctricamente (431-398)

Mecmesul Cubre la configuracién inicial, la instalacién y las implicaciones de seguridad para el uso
previsto de cualquier equipo alimentado por la red eléctrica suministrado por Mecmesin.

Guia de instalacién del extensémetro de largo recorrido Mecmesin (431-969)

Abarca la instalacién y funcionamiento de extensémetros de largo recorrido junto con los
sistemas MultiTest- dVu) .

VectorPro™ Manual de usuario - Introduccién y ajuste inicial (431-955)

Cubre la configuracién e instalacion inicial de VectorPro, asi como los conceptos basicos de la
funcionalidad del software y los manuales de usuario. Se puede acceder a mas orientacion
relacionada con otros aspectos de VectorPro a través de este manual del usuario.

Advanced
Force Gauge

Operating Manusi

Manual de funcionamiento de dinamémetro avanzado (AFG Mk4) (431-213)

Cubre el funcionamiento del dinamémetro avanzado junto con los soportes de
ensayo MultiTest- dV.

Instalacién y operatividad de cabinas de proteccién de maquinas Mecmesin (431-971)

Cubre el funcionamiento y la funcién de todas las cabinas de proteccién de maquinas
habilitadas con enclavamiento Mecmesin.

lconos del manual de usuario

A lo largo de este manual, los iconos que se muestran a continuacién se utilizan para identificar informacién
importante de salud y seguridad, asi como orientacién adicional de instalacién/operacién. No contintie hasta que
cada mensaje individual haya sido leido y comprendido completamente.

7AW Advertencia
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El icono de advertencia resalta una situacién o condicién que puede provocar posibles lesiones
personales o dafios al equipo asociado.

8 WA Precaucidn

El icono de precaucién indica una situacion o condicién que podria provocar un mal funcionamiento
del equipo y provocar posibles dafios.

YA N Informacidn

El icono de informacién indica informacién adicional o complementaria sobre la accién, actividad o
aplicacion.
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Diagrama del MultiTest-aV

CHONN Vista frontal

Limites de carrera superior e inferior (situados en la parte posterior de la columna)

Cabezal mévil (montaje en cola de milano para AFG o ELS)

Panel frontal de control

1

2

3

4 Botén de parada de emergencia

5 |Rueda de desplazamiento multifuncién y botén de seleccién de mend.
6

Conector ELS (ELS 1)

CHOWA Vista trasera
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Tenga en cuenta: La ilustracién que se muestra arriba muestra un panel trasero MultiTest- dV/ Mark 2
con interbloqueo habilitado.

Conexién a red y filtro de entrada (contiene selector de voltaje y portafusibles)

Punto de tierra del sistema

Puerto de E/S digital (no implementado actualmente)

Conexién USB para control por PC mediante el software VectorPro™

1
2
3
4 Puerto de entrada del sensor (actualmente para ELS 2 + 3 o AFG)
5
6

Puerto de conexidén de enclavamiento

Identificacién de una marca o versién de MultiTest- dV

RN marca 1

Las maquinas MultiTest- dV/Mark 1 son los soportes de ensayo de motorizados originales desarrollados para su
uso Unicamente con el dinamémetro digital AFG. Estos estan controlados por la funcionalidad del software
VectorPro™ Lite. Estos soportes se produjeron hasta noviembre de 2017 y tendrédn nimeros de serie
formateados hasta 17-XXXX-11.

Tenga en cuenta: las maquinas Mark 1 no se pueden actualizar a un nivel Mark 2.

SR WA Marca 2

Las méaquinas MultiTest- dV Mark 2 tienen avances de hardware para proporcionar opcionalmente la funcionalidad
dWu).

Esto mejora el sistema y agrega una capacidad adicional de ensayo de materiales, controlada por la funcionalidad
del software VectorPro™ MT.

Estos soportes fueron producidos entre noviembre de 2017 y marzo de 2020. Tendran nimeros de serie
formateados entre el rango 17-XXXX-11 y 03-XXXX-20. Los soportes de ensayo Mark 2 MultiTest- dV
compatibles, se identifican mediante dos elementos clave:



Todos los soportes de ensayo Mark 2 MultiTest-dV tienen un puerto ELS, ubicado centralmente en la
cubierta de la columna en el lado derecho.

Step 2




5 : : O ‘ - ~ ’._;r

En la parte posterior del soporte hay un puerto de conexién de 15 pines 'Extensémetro '.

RN Marca 2: enclavamiento habilitado

La maquina habilitada para Mark 2 Interlock es muy similar al modelo Mark 2, pero incluye hardware capaz de
soportar una cabina de seguridad suministrada por Mecmesin.

Estas maquinas se produjeron a partir de abril de 2020 y tienen nimeros de serie formateados a partir del04-
XXXX-20. Consulte la seccion Descripcion general de la cabina de proteccion para obtener mas detalles.

Tenga en cuenta: Las maquinas Mark 2 producidas hasta marzo de 2020 no se pueden actualizar a
una funcién habilitada para interbloqueo.
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https://help.mecmesin.com/docs/multitest-dv-tension-and-compression-test-stand-operating-manual#Interlocked_Guarding_Overview

INTERLOCK

SENSOR

Todos los soportes de ensayo MultiTest- dV habilitados para Mark 2 Interlock tienen una conexién 'Interlock
"y 'Sensor ' de 15 pines en el panel trasero del soporte.
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n Desembalaje y elementos suministrados
Inspeccién y desembalaje

Antes de instalar u operar el sistema MultiTest- dV/, aseglrese de que no se hayan producido dafios visibles
durante el envio del equipo.

ilmportante! Si percibe algin dafio, no contintie con la instalaciéon y comuniquese con su proveedor
local de inmediato, quien decidira la accién mas adecuada y solucionara la situacién lo mas rapido
posible.

Embalaje

Recomendamos encarecidamente conservar el embalaje , ya que puede resultar dtil si es necesario devolver la
méaquina para su calibracién o enviarla a otra ubicacién.

Piezas suministradas con el soporte de ensayo, detalla las piezas que deben incluirse con su soporte de ensayo.
Comuniquese con Mecmesin o con su distribuidor autorizado si falta algin articulo o estéd dafiado.

Mover el soporte de ensayo

Los pesos sin empaquetar de cada soporte de ensayo se enumeran en las tablasde
especificaciones . No intente levantar cargas pesadas sin ayuda. Se recomienda utilizar equipos de
elevacién adecuados y seguir pautas de manipulacion segura al mover el sistema MultiTest- dV'.

m Elementos suministrados

Consulte la siguiente tabla para obtener la lista de piezas suministradas con el sistema MultiTest-dV:

Articulo Cantidad
Soporte de ensayo MultiTest- dV/(0,5, 1,0 0 2,5 kN), 1
Pletina de fijacién para dinamémetros. 1
Enchufe de anulacién de enclavamiento. 1
Llave Allen para fijar la pletina del cabezal del soporte de ensayos. 1
Cable de alimentacién eléctrica. 1
Documento: Guia para el uso seguro de los sistemas de ensayo alimentados eléctricamente de 1
Mecmesin.

Documento: Guia de informacién del manual en linea. 1

V%W Accesorios

Para obtener una gama completa de dinamémetros digitales, dispositivos ELS, extensémetros y accesorios, visite
el sitio web de Mecmesin: ayuda.mecmesin.com o péngase en contacto con sudistribuidor local .

e Para conectar el soporte a su ordenador, se necesita un cable de comunicacién USB-B a USB-A de 2 m
suministrado por Mecmesin (Ref. 351-093) .

e Cuando utilice un soporte MultiTest- dVVMk1 o Mk2 y un dinamémetro avanzado (AFG) Mecmesin, utilice un
cable de comunicaciones (Ref. 351-092) para conectar el dinamémetro al soporte de ensayo.

e Cuando utilice un soporte habilitado para Interlock MultiTest- dVVMk2 y un dinamémetro (AFG) Mecmesin,
use un cable de comunicaciones (Ref. 351-103) para conectar el dinamémetro al soporte.
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Doble funcionalidad

Los soportes de ensayo MultiTest- dV/Mark 2, con versién de firmware 3.0.2 y superior, pueden
funcionar tanto en modo dV estandar como en modo dV/(u) para permitir la conexién de células de
carga ELS y dispositivos de extensometria, junto con el software VectorPro mas reciente.

De forma predeterminada, todos los soportes de ensayo Mark 2 MultiTest-dV/ se suministran en
modo dV'; para cambiar el soporte de ensayo al mododV (u), se requieren tanto VectorPro como
una clave de licencia dV/(u); ambos pueden solicitarse por separado a su distribuidor local de
Mecmesin.

Diferencias funcionales entre los modos dVy dV/ju)

La siguiente tabla destaca las caracteristicas exclusivas de cada uno de los modos de funcionamiento del

MultiTest- dV:

En modo dV En modo dV (u)

Solo admite dinamémetros AFG/AFTI Solo admite dispositivos ELS

Admite la opcién de ensayo independiente Se requiere VectorPro para todos los ensayos

Admite ensayos ciclicos Admite extensémetro

Una sola operacién Multiples operaciones configurables dentro de VectorPro
Control de limite de fuerza soporte SDC

Adecuado para ensayos basicos de productos. Adecuado para ensayos basicos de materiales.

Activar los modos dV

Para cambiar al modo dV/(u), se requiere una llave dV/(u), junto con un soporte de ensayo con version de firmware
3.0.2 o posterior y la tltima versién del software VectorPro. La llave dV/(u) es un accesorio independiente y puede
adquirirse a través de su agente local de Mecmesin ( Ref. 840-425 ).

La llave esta conectada a un soporte de ensayo determinado. Al pedir la llave, es fundamental que
se facilite el nimero de serie del soporte de ensayo.

Para pasar su soporte de ensayo al modo dW{u), abra primero VectorPro. Una vez que aparezca la pantalla del
espacio de trabajo, haga clic en el icono USB situado en la parte superior izquierda de la pantalla (marcado en rojo
abajo). A continuacién, haga clic en el botén resaltado en verde en la imagen de abajo. Si la llave dUu) esta
presente, el soporte pasaréd a modo dW(u).

MultiTest-dV o

> MuitiTest-dwu)

Al presionar el botén, resaltado en verde arriba, el soporte cambia al mododV (u).

En la imagen de arriba, el soporte se encuentra actualmente en mododV . Esto se ilustra con el AFG conectado al
soporte y con el nombre del soporte ubicado dentro del botén.
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La imagen de arriba muestra el dispositivo en modo dV/ (u). Esto se ilustra por el dispositivo ELS montado en el
soporte, asi como la informacién del dispositivo ELS mostrado en la pantalla principal.

Para cambiar del modo dV/(u) al modo dV/, abra el panel de informacién del dispositivo dentro de VectorPro y
haga clic en el botén situado en la parte inferior del panel (que se muestra a continuacion).

MultiTest-dV(u) | ow MultiTest-dV

G MultiTest-gv G MuttiTest-dviu)

Llaves de licencia

Se requiere una llave de licencia de VectorPro Lite para realizar ensayosdV/ dentro de VectorPro.

Esta llave no es necesaria cuando se realizan ensayos en modo dV/(u), pero si se requiere una
llave dV/(u) para cambiar el modo del soporte del mododV al modo dV (u).
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n Configuracion inicial
Mover el soporte de ensayo

Los pesos sin empaquetar de cada soporte de ensayo se enumeran en las tablasde
Especificaciones . No intente levantar cargas pesadas sin ayuda. Se recomienda utilizar equipo de
elevaciéon adecuado y seguir pautas de manipulacién segura al mover el sistema de ensayo.

Fuente de alimentacién eléctrica

Los soportes de ensayo MultiTest- dV/ pueden ser utilizados a 110-120 o 220-240 Vca 50-60 Hz. El cartucho
portafusibles posterior esta en principio ya ajustado a requisitos de voltaje local, siendo reversible. En caso de
sustituir el fusible preste atencién de volver a ponerlo en la posicién adecuada.

El voltaje que se selecciona se indica mediante la flecha que apunta a la linea blanca ubicada en la parte inferior
del dispositivo, tal y como se muestra en la imagen inferior en el circulo rojo:

==,

-
A AOY E-0ZZ & AOYPZ-0ZT

= =

110120V VW 110120V ¥

Especificacion del fusible

Los soportes de ensayo MultiTest- dV utilizan dos fusibles de 2 A-Speed T de 5 x 20 mm. Si reemplaza un fusible
quemado, sustituya solo el fusible en el lado activo del filtro de entrada con el fusible especificado anteriormente
o equivalente.

Si tiene dudas, comuniquese con su agente de soporte local de Mecmesin para obtener mas
informacion.

m Montar los pies en el soporte

El MultiTest- dV/2,5kN se suministra con cuatro pies de goma. Sujete el soporte y coloque los cuatro pies de
goma en la base del soporte utilizando un destornillador adecuado.
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Para los soportes motorizados MultiTest- dV/, 0,5 kN y 1,0 kN, se recomienda anclar el sistema en una superficie
de trabajo adecuada utilizando las placas de fijacién suministradas. Por favor, consulte la siguiente seccién para

obtener més informacion.

Asegurar el soporte de ensayo a la mesa de trabajo

Para cumplir con la normativa reguladora europea y garantizar el uso seguro del equipo, los
soportes monocolumna deben ser asegurados a la mesa de la siguiente manera:

apacidad bastidor (kN)

5
1
2.5

Altura
(milimetros)

Pies/Fijaciones suministradas

Recomendacién de fijar

1616 Placas de fijacion Si
1416 Placas de fijacion Si
941 Pies de goma No

Los bastidores con longitud extendida (MultiTest 0.5 -dV'y MultiTest 1 -dV/) se suministran con placas de fijacién
para anclarlos a la superficie donde estén apoyados.

Roscar las 4 placas de fijacién a los oportunos agujeros roscados de la base del MultiTest 0,5dV o 1 -dV
utilizando los tornillos Mé suministrados. Fijar las placas de fijacién a la superficie de apoyo con los elementos
adecuados.

m Montaje y conexién de un dinamémetro digital AFG

El MultiTest- dV'tiene una pletina con cola de milano, unida al cabezal mévil. Se utiliza para montar los

dinamémetros AFG.

Para montar un AFG, primero fije la pletina del AFG (Ref. 432-427 ) a la parte posterior del dinamémetro digital

Mecmesin AFG o AFTI.

Luego deslice la pletina lateralmente por la cola de milano y asegurelo apretando el tornillo con una llave Allen.
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Para evitar dafos, no tenga apretado el prisionero cuando no esté puesta la pletina.

Nota: Tenga cuidado al manipular dinamémetros de baja capacidad, ya que pueden dafnarse
facilmente si se manipulan de forma incorrecta. También es importante asegurarse de que las
mordazas o accesorios no sobrecarguen el dinamémetro. en caso de duda, compruebe el peso de
mordazas y accesorios adicionales antes de montarlos.

(WM Conectar un AFG al MultiTest-dV

WM Mark 1 o Mark 2

Un dinamémetro digital Mecmesin AFG se conecta al MultiTestdV mediante el cable ref. 351-092. Conecte el
conector D de 15 pines al conector superior del AFG, y el extremo opuesto del cable al enchufe RJ11 (marcado
como "GAUGE") situado en la parte posterior del soporte:

Serial Number
1B-1020-04

WARMING
THIS EQUIPMENT
MUST BE EARTHED
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Tenga en cuenta: La imagen de arriba muestra un panel trasero de MultiTest- dV Mark 2

| 1 |Conexién RJ11 para dinamdémetro digital AFG

| 2 |Conexién USB-B para PC (solo software VectorPro)

(N AWA Enclavamiento Mark 2 habilitado

Para los soportes habilitados para enclavamiento MultiTest-dV/Mark 2, se conecta un dinamémetro digital
Mecmesin AFG al soporte de ensayo mediante un cable (ref. 351-103) . Conecte el conector D de 15 pines al
enchufe superior del AFG y el extremo opuesto del cable a la conexién del sensor ubicada en la parte posterior

del soporte:

THIS E PMENT
MUST BE EARTHED

MultiTest dV T
Mecmesin 5

DIGITAL IO

| 1 |Conexién USB-B para PC (solo software VectorPro)

| 2 |Conexidn de sensor de 15 pines para dinamémetro digital AFG

Configuracién de comunicacién AFG

Para lograr la comunicacién entre un sistema de ensayo MultiTest-dV'y un dispositivo AFG, debe aplicar la
configuracién correcta dentro del ment de comunicacién del AFG. Los siguientes botones AFG se utilizan en las

instrucciones siguientes:

Step 1

Mantenga presionado ' UNIDADES/MENU ' en el AFG hasta que se muestre el mend principal.

Step 2
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RATE

FOOTSWITCH1
FOOTSWITCH?Z2

COMMS —
INFORMATION
CALIBRATION

X CONSTANT

PAGE 2

Presione ' UNIDADES/MENU ' una vez para continuar a la pagina 2 del mend, como se muestra en la imagen

de arriba.

RATE

FOOTSWITCH1
FOOTSWITCH?Z2

COMMS —
INFORMATION
CALIBRATION

X CONSTANT

PAGE 2

Desplacese hacia abajo usando el botén 'ZERO/DOWN ', luego presione 'RESET/ENTER ' para seleccionar
el meni ' COMMS .

Ahora presione ' RESET/ENTER ' en 'PORT .



TX UNITS

Configure 'UNIDADES TX ' en 'ON ', presione 'RESET/ENTER ' para continuar.

TX SIGN

Configure las unidades 'TX SIGN ' en 'ON ', presione 'RESET/ENTER ' para continuar.

Establezca la velocidad en baudios en '115200 ', presione 'RESET/ENTER ' para continuar.



Configure 'CR LF ', presione 'RESET/ENTER ' para continuar

LINE DELAY

Asegrese de que el retraso de la linea esté configurado en '0 ', presione 'REST/ENTER ' para continuar.

Step 10

TX THRESHOLD

Asegurese de que el umbral de TX esté establecido en '0 ', presione 'REST/ENTER ' para continuar.

Step 11



Configure 'RS$232 ', presione 'RESET/ENTER ' para continuar.

Step 12

Presione 'RESET/ENTER ' dos veces para volver a la pantalla de medicién.

Tenga en cuenta: si utiliza el soporte junto con VectorPro, asegurese de que las unidades
seleccionadas en el medidor coincidan con la unidad seleccionada en el software.

ELS - Sensor de fuerza mejorado

Las células de carga 'ELS' son dispositivos inteligentes que se utilizan para capturar lecturas de fuerza para
soportes de ensayo MultiTest- dV que funcionan en modo dV/(u).

Toda la informacién de calibracién se guarda en la memoria electrénica de la célula de carga individual, lo que
significa que el ELS se puede intercambiar de un sistema a otro y luego se realizara la calibracion.

Nota: Si se utiliza un SDC (compensacién de deflexion de software), esto se almacena en la
definicion de ensayo del software VectorPro y no en el ELS. Si se mueve el ELS, se debe realizar un
nuevo SDC (si es necesario) en el nuevo sistema. Consulte la configuracién de SDC en el manual de
VectorPro (431-955) para obtener detalles completos de SDC.

Estas células de carga estan disponibles en una gran variedad de tamafos y disefios para adaptarse mejor a sus
necesidades. Consulte la seccién Especificaciones de MultiTest-dV de este documento para obtener detalles
relacionados con la velocidad de captura y la precision.

Montaje de una ELS en un soporte de ensayo

Para colocar un ELS en el soporte de ensayo, deslice la célula de carga hacia un lado sobre el soporte de cola de

milano. Luego apriete el tornillo prisionero (con un circulo rojo en la foto de abajo), ubicado en la parte superior
del soporte de cola de milano, usando una llave Allen adecuada.

Para evitar dafos, no apriete demasiado el tornillo prisionero en la cola de milano cuando no haya
una célula de carga.
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Tenga en cuenta: Tenga cuidado al manipular ELS de baja capacidad, como una célula 5N, ya que

pueden ocurrir dafios facilmente por el mal manejo de la célula dee carga en si, en lugar del cuerpo
de la carcasa del ELS.

Importante: Es vital asegurarse de que las mordazas y accesorios adjuntos no sobrecarguen el ELS.
En caso de duda, verifique el peso de las mordazas y accesorios adicionales antes de instalarlos.

Conexién de un ELS al MultiTest- dV(u)

Los dispositivos ELS se conectan a los soportes de ensayo MultiTest-dV{u) mediante un cable conector de 6 a 12
pines. Esto se conecta a los puertos ubicados en el costado del cuerpo del ELS (6 pines) y la columna de los
bancos de ensayo (12 pines), como se ve en la imagen a continuacién.

Como los sensores de carga mejorados son dispositivos “inteligentes ", toda la informacién de
calibracién y capacidad se pasa al soporte automéaticamente cuando el sensor estéa conectado.

m Conecte el soporte de ensayo a un PC (solo usuarios de VectorPro)

Cuando utilice el software VectorPro, conecte el puerto USB-B, ubicado en el panel posterior del soporte de
ensayo al PC que lo acompafia mediante un cable ( ref. 351-093) .
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jlmportante! Instale el software VectorPro en la PC asignada antes de conectar

el soporte de ensayo a ese PC. Una vez que el software esté instalado y el -
soporte esté conectado, el soporte se mostrard como conectado. Esto se .
muestra en la imagen de la derecha.

m Mantenimiento de cable

Es fundamental que ningtn cable interfiera con los controles ni con ninguna pieza mévil, de lo
contrario, podrian producirse dafios en el equipo.

Colocacion de mordazas y accesorios

Para un montaje flexible de accesorios variados, y permitir su adecuado alineamiento, el MultiTest-dV esta
equipado con una placa base que acepta mordazas o accesorios con diferentes roscas de tornillo (5/16, 10/32 y
M6), asi como puntos de fijacién para un adaptador QC estandar 'tipo C' de 20 mm.

Esta placa esta fijada con cuatro tornillos Allen. Para alinear, se puede aflojar la placa, moverla hacia adelante o
hacia atras y volver a apretar los tornillos.

MultiTest 2.5-4V

Los platos superiores y los accesorios se conectan directamente al dispositivo ELS que se esta utilizando.

Los adaptadores de control de calidad se pueden instalar directamente en la placa o mediante un
soporte de extensémetro Mecmesin LTE. Ver manual Mecmesin LTE (431-969)

Ajustar los limites de carrera

Los limites de carrera ayudan a evitar en dinamémetros y células de carga, deteniendo el movimiento del cabez|
del soporte motorizado antes de que parte méviles del sistema (mordazas o accesorios fijados al dinamémetro)
entren en contacto con las partes fijas. Sus posiciones deben ser ajustadas una vez se han puesto los accesorios
necesarios para realizar el ensayo previsto.

Se recomienda establecer limites de carrera cada vez que se inicia una nueva aplicacién, para evitar
dafios o posibles lesiones al usuario.

Existen dos limites de carrera ajustables manualmente, situados en la parte trasera de la columna del MultiTest-
dV. Estos se ajustan aflojando los dos pequefios pomos, moviéndolos a la nueva posicién deseada y
repretandolos. Cuando el cabezal mévil encuentra uno de los limites se activa un interruptor, y ello detiene el
movimiento del cabezal.


https://help.mecmesin.com/docs/mecmesin-long-travel-extensometer-user-manual

Wecmesin

| 1 |L|'mites de carrera superior e inferior

Tenga en cuenta: Los limites de carrera pueden usarse también como posiciones de inicio y de final
de ensayos ciclicos (consulte la seccién Limites ).

Estados del soporte de ensayos

El soporte de ensayos puede encontrarse en cinco estados diferentes:

Ensayo preparado : listo para iniciar el ensayo, o ensayo completado.
Ensayo realizdndose : cabezal moviéndose.

Ensayo parado : interrumpido, o paro de emergencia.

Control del cabezal: para mover / posicionar el cabezal con los mandos.
Menu de ajustes : para ajustar los parametros de ensayo.

arwbd-=

En cada estado, los botones de seleccién tienen diferentes funciones descritas por iconos.
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Controles del panel frontal

AP RTS

Mecniesin

MultiTest - dV

Mensajes de estado.

Funcién del botén.

Botones multifuncién.

Rueda dial multifuncion.

Botén de la rueda dial.

Luces LED del dial.

Pantalla.

O NOUT A WN=

Paro de emergencia.

Botén de paro de emergencia

Pulsarlo para detener el movimiento del cabezal. Girar el botén para liberarlo y retomar el
@ control del cabezal. Si se presiona durante un ensayo, no relanzar el ensayo, y asegurarse
de eliminar cualquier fuerza residual o posicién indebida del cabezal.

Rueda dial multifuncién

VWA Los colores del anillo

El anillo de luz muestra, con un color diferente para cada estado, el estado en el que se encuentra el soporte
motorizado:
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Color Estado Indicacion

Verde Pulsante Listo para comenzar un ensayo
Verde Girando Explorando un mend

Verde Parpadeando Ensayo completado

Ambar Estatico En modo control cabezal
Ambar Girando Cabezal moviéndose

Rojo Estatico Ensayo detenido/limite activado

Modo Jog (Control manualdel cabezal)

En modo control manual, la rueda mueve el cabezal hacia arriba (giro en el sentido horario) o hacia abajo (giro en
sentido antihorario). Este es un modo alternativo al uso de los botones de desplazamiento, que mueven el cabezal
a las velocidades de subir y bajar ajustadas en Ajustes> Ajustes botones desplazamiento (marcados con un circulo
rojo a continuacion).

| 1 [Entrar al modo manual
| 2 [Teclas de desplazamiento hacia arriba y hacia abajo

La rueda de desplazamiento es también un controlador de velocidad. Los botones de desplazamiento mueven el
cabezal a las velocidades ajustadas (configuradas en el ment ' Configuracién del modo Jog ' a continuacién).

Girar la rueda en el sentido de las agujas del reloj mientras se mantiene presionado un botén de avance aumenta
la velocidad y girar la rueda en el sentido contrario a las agujas del reloj mientras se mantiene presionado un
botén de avance disminuye la velocidad.

Los soportes de ensayos MultiTest- dV/ también disponen de un modo preciso de desplazamiento. Al girar la
rueda dial multifuncién, mientras se mantiene pulsado el botén central de la rueda, el travesafio se mueve a su
velocidad minima; esto resulta dtil, por ejemplo, para colocar las muestras en los utiles de fijacion.

Control de navegacion

La rueda se gira también para navegar por los menus. Seleccionando un mend, la rueda circula por las opciones y
sus valores. Es una alternativa a la navegacién usando los botones con las flechas de arriba/abajo.

27



Mecmesin

VAWH8 Botdn Central de la rueda

El botdn central puede servir para confirmar la seleccion de una opcién del menu. Es equivalente al botén de
tic™.

También sirve para, al girar la rueda dial multifuncion mientras se mantiene pulsado el botén, el travesafio se
mueve a su velocidad minima.

Panel de visualizacion MultiTest- dV

La pantalla indica el estado del soporte, muestra valores en vivo y se utiliza para configurar los ajustes del soporte
de ensayo.

La funcién de los cuatro botones multifuncién se indica en la pantalla mediante un icono adyacente. A

continuacién se muestra una imagen con un ejemplo tipico de los iconos en pantalla en relaciéon con los botones
fisicos.

1 2

5 4

El icono superior es' Confirmar'
El icono de la parte media superior es"Arriba".
Botones de 'seleccion de menu’

El icono medio inferior es'Abajo’

apwWwN -

El icono inferior es "Volver".

lconos en pantalla

Los iconos en pantalla varian segin el estado actual del soporte de ensayos. Las funciones que realizan los
botones fisicos en ese momento dependen del ment que se muestra actualmente. A continuacién se muestran

tablas de referencia para ayudar a explicar las definiciones de los iconos en relacién con el estado del soporte de
ensayos.

Prueba previa

Icono Accién
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No hay dinamdémetro conectado/No hay célula ELS conectada (si estd en mododV (u)).

Iniciar una secuencia de ensayo programada

Habilitar modo Jog (Control manual del cabezal)

Ir a Ajustes

Ir al Inicio (Ajustar en el VectorPro o en la posicién inicial de ensayo)

BEEEC

Durante un ensayo

Icono Accion
Pausar ensayo (solo MultiTest- dv): esto detiene el movimiento del cabezal, dejando el
soporte en estado de preparacion para el ensayo. El mensaje de estado es
'Interrumpido: Usuario' y se mostraran los botones 'Reproducir ' y 'Detener '.
Detener ensayo (solo MultiTest- dW{u)): esto cancelard el ensayo actual en ejecucién
(incluido el software VectorPro MT). El mensaje de estado es 'Ensayo cancelado' y se
mostraran los botones ' Inicio ' y 'Salir '.
Botén de parada de emergencia pulsado: Mensaje: ' jjEmergency Stop!! '. Gire el
botén para recuperar el control y remediar la situacion antes de reanudar el ensayo.
Tenga en cuenta que no hay ningln icono en pantalla para la parada de emergencia.
Limite de carrera superior alcanzado: el cabezal ha alcanzado el limite superior de
carrera, segun lo establecido por los interruptores de limite del MultiTest- dV/, y se
detuvo. Se impide seguir el desplazamiento en esta direccién.
Limite de carrera inferior alzanzado: el cabezal ha alcanzado el limite inferior de carrera,
segln lo establecido por los interruptores de limite del MultiTest- dV/, y se detuvo. Se
impide seguir el desplazamiento en esta direccién.

ONONONONO

»
P
w

En pausa/Detenido

Icono Accién
(MultiTest- dV) - Continuar la secuencia de ensayo.(MultiTest- dW(u)) : se utiliza junto con
la operacién de linea de tiempo ' Pausa ' en el software VectorPro MT, para reconocer el
mensaje solicitado y continuar la secuencia de ensayo.

Finalizar ensayo (solo MultiTest- dV'): se muestra cuando se pulsa el botén Pausa. Esto
finaliza el ensayo en este punto.

Ir a la posicién "Home" (posicién inicial desde el inicio del ensayo anterior) : este icono
solo es visible después de presionar el botén ' Detener ', para finalizar el ensayo.

Volver a la pantalla de ensayo preparado, dejando el cabezal en su posicién actual .
Este icono solo es visible después de presionar el botén ' Detener '.

LXE Modo de Jog (Control manual del cabezal)

Icono Accién

Poner a cero (tara) todos los valores del sistema.
Mover el cabezal hacia arriba a la velocidad establecida.

Mover el cabezal hacia abajo a la velocidad establecida.

jAdvertencia para el usuario! El cabezal se ha parado al haber alcanzado un limite
superior (desde un dinamémetro conectado, configurado en Parada o un interruptor de
limite).

jAdvertencia para el usuario! El cabezal se ha parado al haber alcanzado un limite inferior
(desde un dinamémetro conectado, configurado en Parada o un interruptor de limite).

Menu de Ajustes

lcono Accién



Confirmar seleccién (o pulsar el botén central de la rueda de desplazamiento central).

Navegar hacia arriba por un ment o aumentar un valor (o girar la rueda en sentido horario).

Navegar hacia abajo por un menl o aumentar un valor (o girar la rueda en el sentido
antihorario).

Volver a la pantalla anterior.
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n Ajustes

Operaciéon MultiTest- dV

Settings
Jog Settings
Units

Edit Test

PIN Code

Languages

Information

Las configuraciones que se enumeran a continuacién son para un MultiTest-dV que se utiliza en modo dV/, como
se muestra en la imagen de arriba; para el funcionamiento con dV/(u), consulte la seccién Configuracién -

Funcionamiento de MultiTest- dV/ (u) .

Ajustes de avance

Jog Settings
Up Speed

120.00 mm/min
Down Speed

Jog Timeout Period
1 min
Compression Limit

1250.0 N
Tension Limit

-1250.0 N

Tare AFG/AFTI

Dentro del menu de configuracién de jog (en la foto de arriba), se puede configurar la configuracién de los limites
de velocidad de jog mientras se estd en modo jog. A continuacién se muestra un desglose detallado de cada

configuracién y las opciones disponibles para cada configuracion.

Configuracién/Accién Rango
0,1 a 1200
; mm/min
Ve!oadad Configure la velocidad de jog en un movimiento ascendente
larriba 0,004 a 47,2
pulgadas/min
0,1 a 1200
Baja mm/min
. Configure la velocidad de jog en un movimiento hacia abajo.
velocidad 0,004 a 47,2
pulgadas/min
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ConfiguraciénAccion Rango

Establezca el tiempo de espera (en minutos) que la maquina mantendré el motor

activado, antes de que se desactive el motor. La carga aplicada al AFG y al soporte

debe alcanzar al menos el 25 % de la capacidad del soporte de ensayo antes de que
Periodo de  [€ @Plique la activacién del tiempo de espera. Al final del periodo de tiempo de
tiempo de  [°SPera. la pantalla del mend 'Jog Active' vuelve automéaticamente a la pantalla del 1a59

spera de mend 'Listo para ensayar'. minutos

Evance (Ejemplo: el soporte MultiTest- dVVde 2,5 kN equipado con un AFG de 1 kN debe

alcanzar 625 N en tensién o compresién antes de que se aplique la activacién del

tiempo de espera. Las fuerzas por debajo del limite del 25 % no activaran el tiempo

de espera y el soporte mantendra activamente la carga aplicada.
It.::;znde Configure el limite de fuerza de traccidon mientras estd en modo manual 0a+200 N
I;)"r::aer:s‘iaén Configure el limite de fuerza de compresién mientras estd en modo jog 0a-200 N
Tara Configure si se tara o no el valor retenido maximo o minimo de AFG/AFTI al Si o no
AFG/AFTI presionar el botén de tara en modo manual o al iniciar un ensayo.

Tenga en cuenta: Periodo de tiempo de espera de Jog: Cuando se activa, puede resultar en que se
libere la carga actual y que el soporte y la muestra se relajen después de que se haya alcanzado el
periodo de tiempo de espera.

WA Unidades

Dentro del ment de unidades se pueden configurar las unidades del soporte de ensayos para desplazamiento y
velocidad. Las unidades de fuerza se configuran utilizando el AFG.

|Configuraci6n Unidades disponibles

|Desp|azamiento milimetros, en

|Ve|ocidad

mm/min, mm/seg, pulg/min, pulg/seg

Fuerza N, of, kof, ozf, Ibf, mN, kN

Editar ensayo (incluido VFG/VFTI)

Edit Settings

Test Type
Displacement

:Cyicle Count

[ 1Cycles]
Up Speed

250.000 mm/min
Down Speed
250.000 mm/min
Upper Displacement
100.000 mm
Lower Displacement

El menu ' Editar ensayo ', como se muestra arriba, permite configurar los ajustes de ensayo del MultiTest-dV'.

Importante: Para obtener mas informacién relacionada con 'Direccién de inicio ' y 'Mover al inicio
', consulte Secuencia de operacién MultiTest- dV'y Mover al inicio .

AR Control de desplazamiento

En un ensayo de desplazamiento, la cruceta se mueve entre dos puntos de referencia relativos al cero tarado.


https://help.mecmesin.com/node/9372#MultiTest-dV%20Operation%20Sequence%20and%20Move%20to%20Start

Asegurese de que los finales de carrera permitan el recorrido requerido.

|Configuraci6n Opciones

|Contador de Ciclos [0-9999

|Ve|ocidad arriba 0-1200 mm/min

Baja velocidad 0-1200 mm/min

Desplazamiento Un desplazamiento positivo esta por encima del cero tarado y un valor negativo esta por
Luperior debajo. El desplazamiento disponible depende de la configuracion del ensayo.

Menor Un desplazamiento positivo estd por encima del cero tarado y un valor negativo esta por
Lesplazamiento debajo.

|Direcci6n de inicio  [Elija si la direccién del ensayo es hacia arriba o hacia abajo.

|Mover al inicio Seleccione si el ensayo se mueve primero a la posicion inicial.

Ejemplo

o Desplazamiento superior: +10 mm
e Desplazamiento inferior: — 20 mm
e Carrera inicial : Arriba

e Mover al inicio: Si

A menos que ya esté en -20 mm, el cabezal se desplazara primero hasta ese punto. Luego, el soporte se movera a
10 mm por encima del cero tarado, seguido de un movimiento final de regreso a -20 mm.

WA Control AFG/Control de fuerza

La operacién de ensayo de control AFG consta de dos funciones principales:

e Control AFG: control del soporte de ensayos utilizando los ajustes de limite o interrupcién del AFG.
¢ Control de fuerza: control del soporte de ensayos utilizando el panel frontal para programar ajustes de
limite, pausa o ciclo.

Dentro de Control AFG/Control de Fuerza existen cuatro subtipos de ensayo:

Subtipo de ensayo |Descripcién
Muévase en una direccién establecida hasta alcanzar un limite de fuerza o una condicién de

trol de AF
Control de AFG rotura y luego deténgase. Configurado usando el AFG.

Muévase en la direccién configurada hasta alcanzar un limite de fuerza y luego deténgase.

Limite de fuerza Configurado mediante el panel frontal.

Ciclo entre una fuerza limite y una fuerza de retorno. Configurado mediante el panel

Ciclo de fuerza
frontal.

Muévase en la direccién configurada hasta que se detecte una condicién de rotura.
Configurado mediante el panel frontal.

ERIER Control de instrumentos - AFG/AFTI

Rotura

Con un cable adicional (ref. 351-092), se puede utilizar un dinamémetro digital Mecmesin AFG para establecer
limites de carga para controlar el movimiento del cabezal.

El punto de ajuste de carga y la accién (marcha atras/parada) se configuran en el medidor en el meni STAND .
Aqui, seleccione la accién cuando se alcance el limite; ' REVERSE ' o 'STOP 'y el tipo de limite de control 'BREAK
"o'LIMIT .

Tenga en cuenta que para ensayos ciclicos se debe utilizar el control de fuerza del panel frontal. El ciclo AFG no es
compatible con los soportes de ensayo MultiTest- dV

Ejemplo de configuracién de ensayo

1. En el panel frontal del soporte de ensayo, en 'Editar ensayo’, seleccione el tipo de ensayo ' Control AFG 'y

el subtipo ' Control AFG .

Configure los ajustes de velocidad y direccién ubicados dentro del menu 'Editar ensayo ',

En el medidor AFG, mantenga presionado el botén 'UNIDADES/ MENU '

En la pagina uno de los menus AFG, seleccione 'STAND ' usando el botén 'RESET/ENTER °,

A continuacién, seleccione la accién cuando se alcance el limite, ya sea REVERSE ' o 'STOP '. Para invertir,

seleccione la direccién de ensayo ya sea ' ARRIBA ' o 'ABAJO ',

6. Una vez seleccionada la accién configurar el control de limite. Este limite puede ser una condicién de '
BREAK ' o un 'LIMITE ' de fuerza/par. Para 'BREAK ' establezca el umbral de rotura, para 'LIMIT '
seleccione el limite de fuerza/par.

RS Control de instrumentos: VFG/VFTI

apwbd

Cuando se utiliza junto con un instrumento vectorial (VFG o VFTI), las funciones del medidor detalladas
anteriormente estan disponibles en el panel frontal del MultiTest dV. Esto incluye: punto de ajuste de carga,
accion (reverso/parada) y tipo de limite de control (interrupcién/limite). No hay controles STAND alojados en los
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instrumentos Vector.

Ejemplo de configuracién de ensayo

1. On the test stand’s front panel under Edit Test’ select the test type AFG Control’ and sub-type as required,

2. Configure the speed and direction settings located within the Edit Test’ menu,

3. Next, scroll to the last option and select the action whether to reverse the direction of crosshead travel
when the limit is hit, either 'YES’ or NO'. If NO is selected then the action will be to STOP the test.

4. Once the action has been selected configure the limit control. This limit can be either aBREAK' condition or
force/torque ‘LIMIT'. For ‘BREAK' set the break threshold, for LIMIT' select the limit force/torque.

ERIRESN Control de Fuerza — Limite de Fuerza, Ciclo de Fuerza y Rotura

Force control tests can be used to set load limits or a break condition to control crosshead movement.

Dentro de los tres subtipos de ensayo (Limite de fuerza, Ciclo de fuerza y Mover para romper) estan disponibles
las siguientes configuraciones; tenga en cuenta que algunas de las configuraciones son especificas del tipo de

ensayo:

Configuracién
Velocidad arriba
Baja velocidad
Direccién de inicio
Subtipo de ensayo
Fuerza limite
Fuerza de retorno
IContador de Ciclos

Romper el umbral

Umbral de
rotura minimo

Ejemplos

Limite de fuerza

Opciones

0-1200 mm/min

0-1200 mm/min

Elija si la direccién del ensayo es hacia arriba o hacia abajo.

Seleccione el subtipo de ensayo (las opciones se enumeran arriba).

Sélo ensayos limite y ciclicos: introduzca la carga objetivo para el ensayo.

Sélo ensayos ciclicos: introduzca la carga inicial para el ensayo.

Solo ensayos ciclicos: introduzca la cantidad de ciclos que se completaran.

Pasar a ensayo de rotura tnicamente: introduzca la caida porcentual de la carga maxima
actual registrada para activar la deteccion de rotura.

Ejemplo: La lectura maxima de carga actual es 1000 N, con una configuracién del 80 % la
caida de carga debe alcanzar 200 N antes de que se active la deteccién de rotura.

Mover a ensayo de rotura solamente: introduzca el umbral de rotura minimo. Valor de carga
que la lectura de carga de ensayo debe superar para que se detecte una condicién de rotura.

e AFG debe estar conectado y encendido para configurar este parametro
e El 1 % de la capacidad de AFG es el ajuste mas bajo.

Velocidad de subida: 100 mm/min
Velocidad de descenso: 100 mm/min

o Direccién de inicio: Abajo
e Subtipo de ensayo: limite de fuerza
e Fuerza limite: 50 N

La cruceta desciende a 100 mm/min hasta que la carga aplicada es de 50 N desde el cero tarado, una vez
alcanzada la fuerza limite el ensayo se detiene.

Ciclo de fuerza

e Velocidad de subida: 100 mm/min
Velocidad de descenso: 20 mm/min
Direccién de inicio: Abajo

Fuerza limite: 200 N

(]
(]
e Subtipo de ensayo: ciclo de fuerza
(]
(]

Fuerza de retorno: 50 N
e Numero de ciclos: 10

La cruceta se mueve hacia abajo a 20 mm/min hasta que la carga aplicada sea de 200 N desde el cero tarado. Una
vez que se alcanza el limite de fuerza, la cruceta se mueve hacia arriba a 100 mm/min hasta alcanzar una carga de
50 N, este ciclo se repite 10 veces, momento en el cual se detiene el ensayo.

Rotura

Capacidad AFG 500 N

Velocidad de subida: 50 mm/min
Velocidad de descenso: 100 mm/min
Direccién de inicio: arriba

Subtipo de ensayo: descanso
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e Umbral de rotura: 5 %
¢ Umbral minimo de rotura: 10 N

La cruceta se mueve hacia arriba a 50 mm/min hasta que se detecta una condicién de rotura. La caida de carga
debe ser de al menos 25 N (5 % de 500 N) y también debe ocurrir por encima de 10 N (2 % de 500 N), para que se
active la deteccién de rotura.

ERRCRCN Captura de datos dentro de VectorPro™

Para utilizar los ensayos de control AFG/control de fuerza junto con VectorPro, primero programe los ajustes de
ensayo usando el panel frontal del soporte y/o AFG y luego cree un ensayo VectorPro usando la operacién de
control AFG/fuerza, asegurandose de que la velocidad y la direccién del ensayo coincidan con su configuracion.

Tenga en cuenta que la velocidad y la direcciéon del ensayo utilizan la configuracién configurada en
VectorPro, mientras que otras configuraciones de ensayo se cargan desde el panel frontal. Para
obtener mas informacidn, consulte el manual de usuario de VectorPro (431-955 ).

LRI Control de limites

En un ensayo de limite, la cruceta realiza ciclos entre los interruptores de limite. Para configurar los interruptores
de limite, afloje cualquiera de los tornillos ubicados en la parte posterior del soporte y mueva el interruptor a la

posicién requerida.

Un ciclo comienza cuando la cruceta esta en el primer interruptor de limite y termina en el mismo interruptor de

limite.

Al final del ensayo, aparece el botén de inicio en el soporte para permitir que la cruceta vuelva a la posicién inicial.

|Configuraci6n Opciones
|Contador de Ciclos [0-9999
|Ve|ocidad arriba 0-1200 mm/min

|Baja velocidad
|Direcci6n de inicio
|Mover al inicio
Ejemplo

cunkrwbd

0-1200 mm/min

Elija si la direccién de la prueba es hacia arriba o hacia abajo.

Seleccione si la prueba se mueve primero a la posicién inicial.

Cargue las mordazas y la muestra,

Coloque el interruptor de limite superior en el punto de desplazamiento superior deseado,
Coloque el interruptor de limite inferior en el punto de desplazamiento inferior deseado,
Establezca la direccién de inicio deseada y si desea moverse para comenzar,

Configurar el nimero de ciclos,

Ejecute el ensayo. El soporte se mueve entre los dos desplazamientos durante el nimero de ciclos

configurado y luego se detiene.
CREREN Control de medio ciclo

Un ensayo de medio ciclo es para un desplazamiento relativo al cero tarado. Un ciclo comienza cuando la cruceta
esta en la primera posicién de desplazamiento y termina en la segunda posicion.

|Configuraci6n Opciones

|Contador de Ciclos  |0-9999

|Ve|ocidad arriba 0-1200 mm/min

|Baja velocidad 0-1200 mm/min

Desplazamiento Un desplazamiento positivo esta por encima del cero tarado y un valor negativo esta por
Luperior debajo. El desplazamiento disponible depende de la configuracién del ensayo.

Menor Un desplazamiento positivo esta por encima del cero tarado y un valor negativo esta por
Lesplazamiento debajo.

|Direcci6n de inicio
|Mover al inicio
Ejemplo

Elija si la direccién del ensayo es hacia arriba o hacia abajo.

Seleccione si el ensayo se mueve primero a la posicién inicial.

Desplazamiento superior: +30 mm
Desplazamiento inferior: — 20 mm
Golpe inicial : Abajo

Mover al inicio: Si

A menos que ya esté 30 mm por encima del cero tarado, la cruceta se desplazaré hasta ese punto y luego se
movera a 20 mm por debajo del cero tarado y se detendra.
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RCRA Secuencia de operacion MultiTest- dV'y movimiento al inicio

Las operaciones MultiTest- dV/, como el ciclo de desplazamiento y el medio ciclo, constan de dos puntos de
referencia, un desplazamiento superior y un desplazamiento inferior.

Para operaciones con la direccién principal hacia abajo, se cumple lo siguiente:

e El ' Desplazamiento Superior ' es la posicion inicial del ensayo y el 'Desplazamiento Inferior ' es la posicién
final.

Para operaciones con direccién primaria, siendo arriba se cumple lo siguiente:

o El 'Desplazamiento Inferior ' es la posicién inicial del ensayo y el 'Desplazamiento Superior ' es la posicién
final.

Dentro de la pantalla 'Editar ensayo ' en el panel frontal de su soporte de ensayos hay una opcién llamada '
Mover al inicio '. Configurar esta funcidn en 'Si ' significa que el soporte siempre se mueve a la posicién inicial.

En algunos casos, esto significa que la primera direccién del movimiento es opuesta al movimiento de
ensayo principal.

Por ejemplo, si el desplazamiento inicial es de +10 mm y la cruceta estd en 0 mm, con el movimiento para
comenzar habilitado, un ensayo descendente primero se movera hasta +10 mm antes de bajar a la posicién final.
Con esta funcién configurada en ' No ', el soporte se mueve directamente a la posicién final.

Cédigo PIN

Dentro del menu del cédigo PIN, es posible configurar un nimero de cuatro digitos que se puede usar para
bloguear la funcién del ment de su soporte de ensayos MultiTest- dV. Tenga en cuenta que una vez configurado
esto, no podré acceder al menu sin el PIN, por lo que es crucial que mantenga un registro de esto en un lugar
seguro.

Si el cédigo PIN se configurd y luego se perdié o se desconoce, comuniquese con su agente local o
con el soporte técnico de Mecmesin.

RSN [diomas



Languages

English
Francais
Deutsch
Espanol
ltaliano
Portugues
Nederlands
Svenska
Polskie

dV Screen Menu Languages

Seleccione el idioma deseado. Tras la confirmacién, el usuario vuelve al menl de configuracién en el idioma
elegido.

RN Informacidn

Information
Model
MultiTest 2.5-dV(u)
Stand Serial No.
19-xxxx-01
Firmware Version
3.X.XX

Hardware Revision
1.50

Esta pantalla se utiliza para mostrar informacion vital relacionada con el MultiTest-dVy los dispositivos
conectados. Aqui puede ver las propiedades de software, hardware y firmware. Si el soporte esté funcionando en
modo dV/(u), se muestra la fecha de calibracién del ELS y el nimero de sobrecargas que se han producido para el
ELS actual.

Configuracién - Operacién MultiTest - dV/(u)

Settings
JOG Settings
PIN Code

Information _
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Las configuraciones que se enumeran a continuacién son para un MultiTest-dV que se utiliza en modo dV/ (u); para
el funcionamiento dV estandar, consulte la seccién Configuracién - Funcionamiento de MultiTest-dV .

Todos los ajustes se realizan moviendo el marcador de seleccién al elemento o digito requerido y confirmando

con el botén d

e marca o usando el botén de rueda de desplazamiento central.

Ajustes de avance

Jog Settings

Up Spee

Compre

Tension

!

120.00 mm/min
Down Speed

I 5.00 mm/min]

Jog Timeout Period

1 min
ssion Limit
1250.0 N
Limit
-1250.0 N

Dentro del ment de configuracién de jog, que se muestra arriba, se puede establecer la configuracién de los
limites de velocidad de jog mientras se estd en modo jog. A continuacién se muestra un desglose detallado de
cada configuracién y las opciones disponibles para cada configuracion.

ConfiguraciénAccién Rango
0,1 a 1200
Veloci mm/min
e,OCIdad Configure la velocidad de jog en un movimiento ascendente
larriba 0,004 a 47,24
pulgadas/min
0,1 a 1200
Velocidad mm/min
© (,,c' a Configure la velocidad de jog en un movimiento hacia abajo.
labajo 0,004 a 47,24
pulgadas/min
Establezca el tiempo de espera (en minutos) que la maquina mantendra el motor
activado, antes de que se desactive el motor. La carga aplicada a la célula de carga
ELS y al soporte debe alcanzar al menos el 25 % de la capacidad del soporte de
Periodo de [gnsayos antes de que se aplique la activacion del tiempo de espera. Al final del
tiempo de periodo de tiempo de espera, la pantalla del mend 'Jog Active' vuelve 1a59
Espera de [autométicamente a la pantalla del menu 'Listo para ensayar'. minutos
vance (Ejemplo: soporte MultiTest- dW(u) de 0,5 kN equipado con un ELS de 250 N, debe
alcanzar 125 N en tensién o compresién, antes de que se aplique la activacion del
tiempo de espera. Las fuerzas por debajo del limite del 25 % no activaran el tiempo
de espera y el soporte mantendra activamente la carga aplicada.
IAcelerar el |Configure la velocidad de retorno o de inicio desde una direccién de conduccién 0,010 a 1200
retorno inicial descendente mm/min
Velocidad de . . - L .
._ |Configure la velocidad de retorno o de inicio desde una direccién de conduccién 0,010 a 1200
retorno hacia| . . .
A inicial ascendente mm/min
labajo
.. 0 a 125% de
Limite de . - S . .
.. Configure el limite de fuerza de traccién mientras estd en modo manual capacidad
traccion
ELS
- 0a 125% de
Limite de ) - S . . .
.. |Configure el limite de fuerza de compresién mientras esta en modo jog capacidad
compresion ELS

Tenga en cuenta: Periodo de tiempo de espera de Jog: Cuando se activa, puede resultar en que se

38


https://help.mecmesin.com/docs/multitest-dv-tension-and-compression-test-stand-operating-manual#MultiTest-dV_Operation

libere la carga actual y que el soporte y la muestra se relajen después de que se haya alcanzado el
periodo de tiempo de espera.

Cédigo PIN

PIN Code

Min. : 0000
Max. : 9999

Dentro del menu del cédigo PIN, es posible configurar un nimero de cuatro digitos que se puede usar para
bloquear la funcién del menu de su banco de pruebas MultiTest- dV/. Tenga en cuenta que una vez configurado
esto, no podré acceder al menu sin el PIN, por lo que es crucial que mantenga un registro de esto en un lugar
seguro.

Si el cédigo PIN se configurd y luego se perdié o se desconoce, comuniquese con su agente local o
con el soporte técnico de Mecmesin.

W Informacidn

Information
Model
MultiTest 2.5-dV(u)
Stand Serial No.
19-xxxx-01
Firmware Version
3.X.XX

Hardware Revision

1.50

Sensor 1

Esta pantalla se utiliza para mostrar informacién vital relacionada con el MultiTest-dV'y los dispositivos
conectados. Aqui puede ver las propiedades de software, hardware y firmware. Si el soporte esta funcionando en
modo dV/(u), se muestra la fecha de calibracién del ELS y el nimero de sobrecargas que se han producido para el
ELS actual.



n Descripcion general de la proteccion entrelazada

Los soportes de ensayos de Mecmesin tienen la capacidad de generar fuerzas lo suficientemente
grandes como para causar lesiones permanentes a las extremidades humanas cuando se colocan
entre la cruceta y la base.

Los dedos, las manos y otras partes del cuerpo o la ropa deben mantenerse alejados de la cruceta
movil y de la abertura de la cubierta. Se debe usar equipo de proteccién personal apropiado y se
deben haber completado evaluaciones de riesgos locales completas antes de su uso.

Consulte el manual Instalacién y funcionamiento de la proteccién de maquinas entrelazadas
Mecmesin (431-971) para obtener detalles completos sobre seguridad y funcionamiento.

Se deben considerar protectores de maquinas entrelazados en todos los métodos de ensayo, ya que
brindan proteccién adicional al usuario final. Esto ayuda a reducir el riesgo de que se produzcan
lesiones debido al contacto entre el soporte de ensayos y el operador.

A partir de mayo de 2020, todos los soportes de ensayos MultiTest-dV/ se suministraréan en un nivel
habilitado para Mark 2 Interlock. Esto significa que estan eléctrica y mecanicamente listos para usar
con un sistema de proteccién suministrado por Mecmesin.

Los soportes de ensayos MultiTest- dV/'se pueden solicitar con una proteccién de bloqueo o se
puede solicitar una proteccién suplementaria para un MultiTest- dV/ Mark 2 existente. Comuniquese
con su representante de ventas de Mecmesin o con su proveedor local aprobado para obtener mas
detalles.

Operacién de un soporte de ensayos MultiTest- dV'sin proteccién

Los soportes de ensayos MulitTest- dV/'y sus modelos derivados pueden funcionar "normalmente"” sin un
protector suministrado, para aplicaciones que no garantizan el uso de un protector.

Los soportes tienen una funcién de 'Anulacién ' que permite instalar un enchufe de anulacién de bloqueo (n.° de
pieza 351-102 ), suministrado como accesorio, que permite el uso del soporte sin una proteccion instalada. Este
enchufe se suministra con los accesorios y debe instalarse para utilizar el soporte en funcionamiento normal.

¥

SENSOR

Enchufe de anulacién de interbloqueo (351-102 ) y conexién del panel posterior de Interlock en un MultiTest-dV
habilitado para Interlock Mark 2

El enchufe de bloqueo se ajusta mediante un simple giro tanto para encender como para apagar y se bloquea en
su lugar en el sentido de las agujas del reloj. Para encajar, presione ligeramente el conector y girelo en el sentido
de las agujas del reloj. Para retirarlo, aplique nuevamente una ligera presion y girelo en el sentido contrario a las
agujas del reloj.

Con el enchufe de anulacién instalado, sera posible el funcionamiento normal de la funcién y los mends del
MultiTest- dV.
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Operacién de un soporte de ensayo MultiTest- dV/ con una
proteccién entrelazada

La proteccién entrelazada de Mecmesin esta equipada con un cable y un enchufe de la proteccién,
que debe instalarse en la parte posterior de la conexién ' Interlock ' del panel del soporte, en lugar
del enchufe de anulacién retirado.

Cuando se instala y conecta una proteccién al MultiTest-dV, no es necesario actualizar el menu ni
interactuar con el usuario para que funcione. El stand tendré ciertas operaciones y advertencias de
estado del usuario cuando se abra y cierre la guarda.

CWAN Guardia cerrada

Con la puerta de protecciéon cerrada, se veran las pantallas y operaciones del mend normales:

¥4 Guardia abierta
P2 Con un ensayo en ejecucion

La puerta de proteccién nunca debe abrirse mientras se realiza un ensayo. Pueden estar presentes
fuerzas y energia extremadamente altas en la maquina, las empunaduras o la muestra bajo pruebay
pueden ocurrir lesiones o dafos personales.

Permita que la maquina complete la secuencia de ensayo o deténgala manualmente y retire de
manera segura cualquier carga residual antes de intentar abrir la proteccién y acceder a la maquina,
las mordazas o la muestra bajo ensayo.

CAVA7A MultiTest- dV'sin control por PC

Cuando se ejecuta un MultiTest- dVindependiente sin control del software VectorPro Lite, al abrir la proteccion se
cancelara el ensayo y se mostrara el mensaje 'j Interbloqueo activo!’ 'mensaje de estado en la pantalla del panel
frontal:

UV MulitiTest- dV/ con control VectorPro Lite

Al controlar el soporte de ensayos MultiTest- dV/ con la funcionalidad del software VectorPro Lite, el panel frontal
del soporte de ensayos se comportaré con las mismas acciones que antes.

El software se cancelara y la prueba actual no se registrara ni almacenara. La pantalla del software mostrara
brevemente el mensaje que se muestra a continuacién para indicar que la proteccién se abrié durante una prueba:
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Failed

The instrument has an error or the emergency stop has been pressed

Operacién de un banco de pruebas MultiTest- dfu) con un
protector entrelazado

Sélo hay una excepcién a la activacion del enclavamiento cuando se abre la guarda. Si la méquina estd en modo
dW(u)y esté siendo controlada por VectorPro MT, utilice las operaciones de linea de tiempo Pausa '.

Esto permite abrir y cerrar la proteccion sin interrumpir la secuencia de prueba, para permitir acciones como
instalar un accesorio en la maquina o medir la muestra bajo prueba.

VectorPro MT - Pausar operacion

Se debe considerar plenamente el uso de los comandos de 'Pausa ' antes de su uso para
determinar el riesgo para la maquina y el operador.

Cuando se utiliza VectorPro junto con una proteccién de maquina interbloqueada, el conjunto de operaciones '
Pausa ' permite sobrescribir las advertencias de la proteccidn. Estas operaciones de linea de tiempo se
encuentran en la seccién ' Pausa ' de VectorPro y permiten abrir la puerta sin abortar una prueba.

Cuando se alcanza una operacién de 'Pausa ' en el cronograma de la prueba, el banco de pruebas se detendréd y
aparecerd en pantalla la ventana que se muestra a continuacion. Esto indica qué botén presionar en el panel
frontal para continuar la prueba.

Mientras la prueba esta en pausa, la puerta de proteccién se puede abrir y cerrar. Una vez que se presiona '
Reproducir ', |la prueba continuara. Si la puerta se deja abierta al presionar 'Reproducir ', la prueba se cancelara
inmediatamente.

Al abrir la puerta de proteccién sin una 'Pausa ' de software activa también se activara el circuito de
enclavamiento de forma estandar.

és.z

11.376

mm

0.000

mm/min

Durante una operacién de 'Pausa ', se mostraré el siguiente mensaje en el panel frontal del soporte de ensayos al
abrir la proteccién; ' j Enclavamiento activo! '. Esto se muestra en la imagen de arriba.

Para obtener mas informacion relacionada con las operaciones de 'Pausa ', siga leyendo la seccién 'Operaciones
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de pausa ' del 'Manual del usuario de VectorPro™ - Disefio de una versiéon MT de prueba '.

m Borrar el mensaje de interbloqueo activo

Ademas de la funcién 'Pausa ' anterior, si la proteccién se abre en cualquier momento en el banco de pruebas, el
mensaje 'j Interbloqueo activo!' Se mostrara un mensaje de estado y la indicacién de la rueda de desplazamiento

se volvera roja:

Cierre la puerta. Presione el botén 'Salir ' para regresar a la pantalla listo
para probar.Utilice el modo manual para eliminar de forma segura la carga
residual y luego la muestra. O presione ' Inicio ' si es seguro hacerlo, para
regresar a la pantalla listo para probar.

Usando el comando 'Pausar ' de  |Presione el botén 'Reproducir ' una vez que se haya cerrado la guardia
VectorPro para continuar. Presione el botén ' Detener ' para cancelar la prueba.

Para borrar el mensaje, haga lo siguiente:

Tipo de operacién Accién
Apertura y cierre normales de la

. ., Cierra la puerta y continta.
puerta (sin ejecucion de prueba) P y

Si se esta ejecutando una pruebay
2 se ha abierto la puerta (prueba
cancelada)

3

En los casos 1y 2 anteriores, al cerrar la puerta el mensaje de estado cambiaré a 'Enclavamiento abierto 'y los
iconos de los botones ' Inicio ' y 'Salir ' aparecerén en la pantalla:

Cuando se presiona el botén 'Salir ', se muestra la pantalla listo para ensayar y el operador puede elegir la
siguiente accién apropiada.

Cuando se presiona el botén 'Inicio ', el soporte volvera a la posicién de inicio establecida o de inicio de ensayo y
se mostrara la pantalla listo para ensayar y el operador podré elegir la siguiente accién apropiada.

En el caso 3 anterior, la puerta de proteccion se puede abrir y cerrar mientras la funcién 'Pausa ' esta activa.
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Al presionar el botén 'Reproducir ' la secuencia de ensayo avanzara a la siguiente operacién y potencialmente la
maquina comenzard a moverse nuevamente.

Al presionar el botén 'Detener ' se cancelara el ensayo tanto en el soporte de ensayo como en el software
VectorPro.
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Actualizacién automatica del firmware de ELS

Los soportes de ensayo MultiTest- dV/ con firmware 3.0.2 y superior que funcionan en modo dV/ (u) pueden
actualizar el firmware de cualquier dispositivo ELS conectado. Esta funcién se administra a través del panel frontal
y garantiza que se cargue la ultima versién del firmware en el dispositivo ELS.

Para iniciar la actualizacién, conecte el ELS al sistema de ensayo y luego encienda el soporte de ensayo.

-

Tenga en cuenta: Los extensémetros analégicos de recorrido corto también se pueden
actualizar con un método similar; conecte el dispositivo extensémetro al conector
correspondiente en la parte posterior de su MultiTest- dV/ para actualizar el dispositivo.

Una vez que el soporte se haya encendido, aparecera la siguiente pantalla:

El nuevo firmware 'almacenado ' aparece en la parte superior de la pantalla y el firmware ELS actual se
muestra debajo. En este caso, el firmware actual para ELS es 1.08.000; al iniciar la actualizacién, el
dispositivo actualizara a la versién 2.1.000.

Tenga en cuenta: Al presionar el icono 'Cruz ' se retrasa la actualizacién. La actualizacion se
puede iniciar manualmente més adelante, abriendo la pantalla de informacién ubicada dentro
del menu de configuracién y desplazandose hasta la versién del firmware de ELS.

Esta configuracién tendra un '* ' al lado; al presionar el icono 'tick ' se abrira la pantalla de
actualizacién del firmware que se muestra arriba. Si hay mas de un ELS conectado (por

ejemplo, una célula de carga y un extensémetro analégico corto), el dispositivo adicional
aparecera debajo de ELS 1.

Para iniciar la actualizacién del primer dispositivo ELS presione el icono 'tic '.
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El flasheo del dispositivo se realiza de forma automatica y pasa por varias etapas.

rget

ot turn off |

Es fundamental que el soporte de ensayo no esté apagado ni desconectado. La desconexién
del ELS podria provocar dafos irreversibles.

En la imagen de arriba se esté llevando a cabo la programacién inicial. El progreso se puede monitorear
usando la barra y la lectura del porcentaje que se muestra en pantalla.

En la etapa final del proceso, se verifica la actualizacién del firmware para verificar que se haya completado
exitosamente.

Una vez que el proceso esté al 100%, la pantalla indicara que la actualizacién del firmware se ha realizado
correctamente.

Luego se le pedira que actualice el siguiente dispositivo ELS actualmente conectado o la pantalla volvera a la
pantalla de inicio si no hay dispositivos ELS adicionales conectados.

La version del firmware de ELS se puede comprobar manualmente accediendo a la pantalla
Informacién ' ubicada en el ment 'Configuracién '. Consulte la configuracién de informacién de
MultiTest- dW(u). seccién para mas informacion.
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Especificaciones

MultiTest- dV
kN 0,5 1 25
Capacidad nominal kof 50 100 250
libras 110 220 550
Desplazamiento
Recorrido del cabezal * 1186 mm (46,7") 986 mm (38.8") 507 mm (20")
Maxima altura libre * 1205 mm (47,4") 1005 mm (39,6") 526 mm (20,7")
Resolucion de desplazamiento 1 pm (0,000025")
Precision de desplazamiento +0,130 mm por recorrido de 300 mm (+0,005" por 11.81")
Velocidad
Rango de velocidad 7 mm/min 0,1a 1200 0,1a 1200 0,1a 1200 #1
pulg/min 0,004 a 47,2 0,004 a 47,2 0,004 a 47.2
Precisién de velocidad (en estado estable) +2% de la velocidad indicada o 20 p/min, lo que sea mayor****
Resolucién de velocidad 0,1 mm/min (0.004"/min)
Numero maximo de ciclos por ensayo 9999 (El ensayo ciclico no estéa disponible en modo dV(u))
Dimensiones
IAltura 1616 milimetros (64") [1416 milimetros (56")| 941 milimetros (37")
IAncho 290 milimetros (11,4") [290 milimetros (11.4")290 milimetros (11,4"
Profundidad 414 milimetros (16,3") 414 milimetros (16,3")414 milimetros (16,3"
Luz diurna vertical * 1267 milimetros (49,9")1067 milimetros (42")/588 milimetros (23,1"
Escote ** 70,5 mm (2.8") 70,5 mm (2,8") 70,5 mm (2,8")
Peso 31 kg (68 libras) 27.5 kg (61 libras) 24 kg (53 libras)
IAlimentacion eléctrica
Voltaje 230 VCA50Hz 0 110V CA 60 Hz
Potencia maxima requerida 120W
IAdvanced Force Gauge (AFG), 10 modelos
desde 2,5 N hasta 2500 N
Precision de medida del sensor*** 0.1% del fondo de escala
Sensores de carga mejorados (ELS), 13
modelos de 2,5 N a 2500 N
Precisién de medicién del sensor +0,5 % de la lectura hasta el 5 % del rango
Especificacién del entorno
Temperatura de funcionamiento 10°C - 35°C (50°F — 95°F)
. . . Condiciones normales de industria y laboratorio. (30% a 80% sin
Humedad relativa de funcionamiento ..
condensacién)
Visualizacién y salida de datos
Indicacién de la pantalla del panel frontal Carga / Desplazamiento / Velocidad
Salida de los resultados del Pararse Via USB (software Vector’Pr.oT"": PDF XLXS, CSV, TXT, correo
ensayo electrénico e imagenes)
AFG/AFTI Via Cable (contacto: sales@mecmesin.com)

* Mediido en la linea central del medidor.
** Mediido con un dinamémetro y una varilla de extension corta instalada.

*** Debido a la variedad de condiciones ambientales en las que se puede utilizar el dispositivo, este valor no
incluye la incertidumbre de medicion.

**#* Se puede esperar desgaste de la maquina con el tiempo y potencialmente puede afectar negativamente
tanto a la medicion de velocidad como de desplazamiento. El desgaste de la maquina depende de factores como
la frecuencia de uso, los entornos operativos hostiles y los tipos de ensayos realizados (por ejemplo, las roturas
repentinas de materiales rigidos pueden provocar un retroceso de energia que afecte a las piezas mecénicas,
etc.). Es posible que sea necesaria una revision completa del soporte de ensayos para que el sistema de

ensayo vuelva a sus especificaciones originales del fabricante.

1 Donde la tension de red es fiable

11 2,5 kN: velocidad méxima recomendada = 750 mm/min (30 in/min) por encima de 2 kNm/min (30 in/min) por
encima de 2 kN.
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(4 Dimensiones
Dimensiones MultiTest -d VV2,5kN

MultiTest-dV 2.5kN

/ N ]
H Limit ]
Switch
70.5 mm
(2.8
£ =
- G I &
= = w
g é : =
E i
E E
g B
Lower
A Limit
Switch
!
| b
fp/ 4
- 414 mm (16.3") N 290 mm (11.4") |

Tenga en cuenta: | El dibujo de arriba no esta a escala!

Dimensiones MultiTest- dV/1.0kN
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MultiTest-dV 1.0kN
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Tenga en cuenta: | El dibujo de arriba no esta a escala!

Dimensiones MultiTest -dl/0,5kN

Tenga en cuenta: | El dibujo de arriba no esta a escala!
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Declaracién de conformidad

Para obtener la declaracién de conformidad del MultiTest-dV'y sus variantes de modelo asociadas, haga clicaqui.

Contact us
+44 (0)1403 799979
info@mecmesin.com

PPT Group UK Ltd
t/a Mecmesin
Newton House
Spring Copse Business Park
Slinfold, West Sussex
RH13 0SZ
United Kingdom

PPT Group UK Ltd is a company registered in England and Wales, company number 414668.
Mecmesin is a PPT Group brand

Source URL (modified on 07/02/2024 - 11:18):https://help.mecmesin.com/node/9372

50


https://help.mecmesin.com/docs/ec-declaration-conformity-multitest-dv-all-variants-inc-dvu
tel:+441403799979
mailto:info@mecmesin.com
https://www.pptgroup.com
https://help.mecmesin.com/node/9372

	Revision ID
	1 MultiTest-dV Soportes Motorizados de Ensayos a Tracción y Compresión. Manual de instrucciones
	2 Introducción
	2.1 Iconos del manual de usuario
	2.1.1 Advertencia
	2.1.2 Precaución
	2.1.3 Información


	3 Diagrama del MultiTest-dV
	3.0.1 Vista frontal
	3.0.2 Vista trasera
	3.1 Identificación de una marca o versión de MultiTest- dV
	3.1.1 marca 1
	3.1.2 Marca 2
	3.1.3 Marca 2: enclavamiento habilitado


	4 Desembalaje y elementos suministrados
	4.1 Inspección y desembalaje
	4.2 Embalaje
	4.3 Mover el soporte de ensayo
	4.4 Elementos suministrados
	4.5 Accesorios

	5 Doble funcionalidad
	5.1 Diferencias funcionales entre los modos dV y dV(u)
	5.2 Activar los modos dV
	5.3 Llaves de licencia

	6 Configuración inicial
	6.1 Mover el soporte de ensayo
	6.2 Fuente de alimentación eléctrica
	6.3 Especificación del fusible
	6.4 Montar los pies en el soporte
	6.5 Asegurar el soporte de ensayo a la mesa de trabajo
	6.6 Montaje y conexión de un dinamómetro digital AFG
	6.6.1 Conectar un AFG al MultiTest-dV
	6.6.1.1 Mark 1 o Mark 2
	6.6.1.2 Enclavamiento Mark 2 habilitado

	6.6.2 Configuración de comunicación AFG

	6.7 ELS - Sensor de fuerza mejorado
	6.7.1 Montaje de una ELS en un soporte de ensayo
	6.7.2 Conexión de un ELS al MultiTest- dV(u)

	6.8 Conecte el soporte de ensayo a un PC (solo usuarios de VectorPro)
	6.9 Mantenimiento de cable
	6.10 Colocación de mordazas y accesorios
	6.11 Ajustar los límites de carrera
	6.12 Estados del soporte de ensayos

	7 Controles del panel frontal
	7.1 Botón de paro de emergencia
	7.2 Rueda dial multifunción
	7.2.1 Los colores del anillo
	7.2.2 Modo Jog (Control manualdel cabezal)
	7.2.3 Control de navegación
	7.2.4 Botón Central de la rueda

	7.3 Panel de visualización MultiTest- dV
	7.4 Iconos en pantalla
	7.4.1 Prueba previa
	7.4.2 Durante un ensayo
	7.4.3 En pausa/Detenido
	7.4.4 Modo de Jog (Control manual del cabezal)
	7.4.5 Menú de Ajustes


	8 Ajustes
	8.1 Operación MultiTest- dV
	8.1.1 Ajustes de avance
	8.1.2 Unidades
	8.1.3 Editar ensayo (incluido VFG/VFTI)
	8.1.3.1 Control de desplazamiento
	8.1.3.2 Control AFG/Control de fuerza
	8.1.3.3 Control de instrumentos - AFG/AFTI
	8.1.3.4 Control de instrumentos: VFG/VFTI
	8.1.3.5 Control de Fuerza – Límite de Fuerza, Ciclo de Fuerza y Rotura
	8.1.3.6 Captura de datos dentro de VectorPro™
	8.1.3.7Control de límites
	8.1.3.8 Control de medio ciclo
	8.1.3.9Secuencia de operación MultiTest- dV y movimiento al inicio

	8.1.4 Código PIN
	8.1.5 Idiomas
	8.1.6 Información

	8.2Configuración - Operación MultiTest - dV (u)
	8.2.1 Ajustes de avance
	8.2.2 Código PIN
	8.2.3 Información


	9 Descripción general de la protección entrelazada
	9.1 Operación de un soporte de ensayos MultiTest- dV sin protección
	9.2 Operación de un soporte de ensayo MultiTest- dV con una protección entrelazada
	9.2.1 Guardia cerrada
	9.2.2 Guardia abierta
	9.2.2.1 Con un ensayo en ejecución
	9.2.2.2 MultiTest- dV sin control por PC
	9.2.2.3 MulitiTest- dV con control VectorPro Lite


	9.3 Operación de un banco de pruebas MultiTest- dV(u) con un protector entrelazado
	9.3.1 VectorPro MT - Pausar operación

	9.4 Borrar el mensaje de interbloqueo activo

	10 Actualización automática del firmware de ELS
	11 Especificaciones
	12 Dimensiones
	12.1 Dimensiones MultiTest -d V 2,5kN
	12.2 Dimensiones MultiTest- dV 1.0kN
	12.3 Dimensiones MultiTest -dV 0,5kN

	13 Declaración de conformidad

